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1. Opis kratkeho vzdelavacieho programu

SAUME...

Uciaci sa je schopny:

L. 1. Vysvetlit vztah a dopad parametrov na digitalny obraz;
Vzdelavacie vystupy 2. Pripravit’ zobrazovacie prostredie a nastavit’ osvetlenie;
3. Vybrat vhodnt kameru a SoSovky;
4. Pripojit kameru na PLC a vytvorit’ snimaci program;
5. Merat’ a testovat’ ¢innost’ zariadenia.
Vztah k narodne;j SI: NKR 4/EKR 5

kvalifikacii/vzdelania

EKR/NKR

LV: NKR 4/ EKR 4
SK: NKR 3/ EKR 4
HR: NKR 4.1, 4.2/ EKR 4

Prepojenie na existujuce
vzdelavacie programy

SI:

e FElektrotechnik
e Mechatronik
e Pocitacovy technik

LV:

e Operator CNC strojov
e Strojarsky mechanik
e Strojarsky technik
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e Technik mechatronik
SK:

Elektrotechnik — elektroinstalacie
Elektromechanik
Mechanik-strojar
Mechanik-nastavovac
Nastrojar

. Strojarska vyroba

HR:

Pocitacovy technik

Technik mechatronik
Pocitacovy technik v strojarstve
Operator CNC strojov

SI: 1 ECVET bod

ECVET kreditné body LV:1 ECVET bod
SK: 1 ECVET bod
HR: 1 ECVET bod

last’ . s oex
Oblas . Hodnotiace kritéria Body
hodnotenia
Hodnotiace kritéria
1 Planovanie Kandidat vyuziva rozne informacéné zdroje, planuje vyuzitie 10
materidlov a nastrojov potrebnych na realizaciu zadani.
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Kandidat vykona pracovné ulohy.
Kandidat je samostatny a inovativny vo svojej praci a vyuziva 60
znalosti ziskané poc€as odbornej pripravy.

2 Realizacia

3 Dokumentacia |Kandidat pripravuje technickt a technologicka dokumentaciu

potrebnu na vytvorenie zadané¢ho modelu. 15
4 Prezentacia Kandidat systematicky prezentuje jednotlivé fazy zostrojovania 15
uloh.
SPOLU 100

Miniméalne Kkritérium uspesnosti: 60 bodov

Pracovné tlohy (dodatok) Priklady. Zahtiiaju dokumentéciu s informaciou o skuske (dodatok).

Metody ucenia:
e Frontilna
e Préca vo dvojici a skupinova praca,
e Samostatna praca.

Pracovné metddy:
e Prednasky — prezentacie a vysvetlenie,
Prakticka praca, cvicenia,
Pripadové Studie,
Konverzacia a diskusia,
Domaéca praca,
Pozorovanie a zist'ovanie,
Vyhodnocovanie.

Formy a metody prace
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SAUME...

Materidlové podmienky
praktickej pripravy

Poskytovatel praktickej pripravy musi zabezpecit’:
e jasné a vzdusné priestory s pracovnymi stolmi,
ucebiiu vybavenu multimedidlnym zariadenim,
vzdelavacie materialy,
priemyselnt kameru — senzor s napajanim a napajacimi kablami (alebo smartphone),
PC s vhodnym softvérovym vybavenim,
PLC s HMI interface (alebo virtualne PLC),
Vhodné elektrické néradie.

Poziadavky na
pedagogického zamestnanca

Odborna priprava a skiiSka mozu byt’ vykonané iba osobou so zodpovedajucimi profesijnymi
a pedagogickymi kompetenciami v stulade s platnou legislativou.

Ramcovy ucebny plan
(odborna Skola)

Platna legislativa vztahujica sa na vzdeldvanie na strednych odbornych skolach v sulade s prisluSnym
povolanim.

Ramcovy ucebny plan (na
pracovisku)

Platna legislativa vzt'ahujica sa na d’alSie vzdelavanie na pracovisku v stlade s prislusnym povolanim.

Dodatok: pracovné ulohy

Vzdelavacie vystupy

Pracovné tlohy

1. Vysvetlit vztah adopad parametrov na

digitalny obraz;

e Urd¢i vlastnosti zobrazenia daného zadania.

2. Pripravit’ zobrazovacie prostredie a nastavit’

osvetlenie;

Zachyti zobrazenia v r6znych vzdialenostiach kamera-objekt.

Zachyti zobrazenia objektu z roznych uhlov.

Nastavi kameru v zavislosti od vysledkov testovania.

Zachyti zobrazenia objektu bez osvetlenia, s bleskom od r6znymi
uhlami a s dodato¢nym ru¢nym osvetlenim.

e Vyberie najvhodnejsie osvetlenie v zévislosti od vysledkov testovania.
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e Vyberie optimalnu kameru a SoSovky v stulade s tedriou a vyrobnymi

3. Vybrat vhodnu kameru a SoSovky; katal6gmi/navodmi na pouzitie.

e Diskutuje o vybere s ostatnymi ucastnikmi.

4. Pripojit kameru na PLC a vytvorit' snimaci

program;

e (ita technické vykresy v manuali a pripoji kameru na PLC.
e Riesi ur¢ené ulohy s vyuzitim softvéru na vytvorenie snimacieho
programu v kamere.

5. Merat’ a testovat’ ¢innost’ zariadenia.

e Testuje funkénost’ systému na vzorke 50 objektov.
e Prezentuje chyby na objektoch a Statistike vysledkov snimania.

2. Hodnotenie:

1 2 3 4
Vzdelavacie vystupy Oblast’ testovanych zrucnosti a vedomosti Metédy
Plan. | Realiz. | Dok. Prez.
1. Vysvetlit vzt'ah a dopad e Pochopenie terminolégie: rozlienie, Pisomny test
parametrov na digitalny zorné pole, prevadzkova vzdialenost’, | Ustna odpoved
obraz. hlbka pola. - 10 - -

e Pochopenie vyznamu Line speed data
(rychlost’ prenosu dat).

2. Pripravit’ zobrazovacie
prostredie a nastavit’
osvetlenie.

e Vyhodnotenie kvality obrazu Praktické
snimané¢ho objektu podl'a vybraného cyiéenie . 20 - -
deskriptora, ktory chceme monitorovat’. | Ustna odpoved

3. Vybrat’ vhodnt kameru
a SoSovky.

e Pochopenie ucelov roznych SoSoviek Ustna odpoved’ 5
a funkcionalit r6znych kamier.
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4. Pripojit kameru na PLC e Nastavenie pracovnej komunikécie Praktické
a vytvorit’ snimaci medzi PLC a kamerou. cvicenie
program. e Vedomosti v oblasti nastrojov na Hlasenie 5 20 5 -
vytvorenie snimacieho programu
s vyuzitim vybraného softvéru.
5. Merat’ a testovat’ ¢innost’ e Vykon celého systému. Hlasenie
zariadenia. Demonstracia - 10 10 15
Diskusia
SPOLU 10 60 15 15

3. Postupy/metody realizacie:

Postupy/metody
realizacie

1. Informovanie a

planovanie

Kandidat rozumie ciel'om uloh. Planuje pracovné procesy s vyuzitim technickych
informacii, vykresov, opisov, tabuliek, diagramov a Standardov.

Vyberie optimalnu kameru a SoSovky v stlade s tedriou a vyrobnymi katalégmi/navodmi
na pouzitie, vyberie a pripravi pracovisko.

2. Vykon tlohy

Kandidat vykona pracovnu tlohu: nastavi osvetlenie zobrazovacieho prostredia, pripoji
kameru na PLC a vytvori/testuje snimaci program.

3. Kontrola a vyhodnotenie

Kandidat vyhodnocuje kvalitu svojej prace pravidelne pocas a po skonceni prace, v
pripade potreby naprava chyby.

4. Cistenie a likvidacia
odpadu

Kandidat pripravuje/upratuje pracovisko po skonceni prace.

5. Bezpec¢nost’ a ochrana
zdravia pri praci

Kandidat dodrziava bezpecnostné predpisy a pravidla ochrany zdravia pri praci; vykona
napravné kroky pri moznosti vyskytu rizik.

6. Postoj k praci

Kandidat pracuje svedomito a zodpovedne; primerane komunikuje; vykazuje oddanost’
praci.
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